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PSoC Creator mise en œuvre du bus I2C 

Etude du logiciel 

Le bus I2C, brevet de la société Philips, permet d’interconnecter des 

composants électronique entre eux. 

I2C signifie : Inter Integrated Circuit 

1 Mise en œuvre du bus I2C, avec PSoC Creator principes de bases 

Ce document se propose de guider la mise en œuvre du bus I2C. Ce bus est utilisé pour interfacer un 

grand nombre de capteurs ou de systèmes électroniques. 

Citons par exemple le capteur de température et d’humidité de Honeywell  

 

 

 

 

 

 

Les travaux préconisés dans ce document ont pour base de départ le projet : 

Test_Toutes_Cartes_I2C_Depart_Eleve 

Vous devez recopier le projet dans le répertoire de travail habituel avant de le modifier. 
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2 Le projet de départ PSoC Creator 

 Il faut insérer le composant I2C dans le projet et lui assigner les broches pour la platine PSoCVox : 

 

 

 Le composant doit être ensuite configuré 

 

 

La configuration est très simple dans 

notre projet il suffit de choisir la 

fréquence de fonctionnement du Bus 

ici 100 KHz 
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Une vue des différentes parties du PSoC de la famille 5 : 
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3 La mise en œuvre logicielle 

Les fonctions disponibles de l’API sont dans le datasheet du composant. Nous utilisons essentiellement 

les deux fonctions ci-dessous : 
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Pour simplifier la mise en œuvre les fonctions de lecture et écriture les plus courantes ont été réalisées : 

Ecriture sur les interfaces parallèles : 

 

Ecriture sur le convertisseur CNA CAN : 

 

Lecture du convertisseur CNA CAN : 

 

Détection d’une erreur lors d’un accès au bus 

(Réalisé par l’une des fonctions précédentes, permet de détecter la présence d’un esclave ou pas) 
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Les déclarations en début de programme : 

 

4 Premiers travaux  

Les fonctions décrites à la page précédente ne sont pas documentées, pour la première voilà ce qu’il est 

possible de faire : 
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Documenter le code 

La documentation est primordiale et ne doit en aucun cas être négligée. La maintenance d’un code est 

une opération fréquente et doit pouvoir être réalisée par l’auteur du programme, plusieurs mois ou 

années après son écriture initiale, mais elle doit pouvoir être réalisée par un autre intervenant qui n’aura 

alors qu’une vision plus restreinte du code en question. 

 Documenter de la même manière les autres fonctions de la page 5 dans votre projet. 
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Enumération des esclaves présents (Sysml)  

Mise en marche
qu système

Message de bienvenu

Appui sur BP1

Présence 8574

Réponse du Bus

Affichage du bilan

Appui sur BP1

Diagramme de séquence

Enumération des périphériques I2C

 

 

 Compléter ce diagramme en 

ajoutant les commentaires des 

flèches existantes. 

Indiquer les numéros de lignes 

de programmes concernées par 

chaque activité. 
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 Code du programme : 

 

 

 Vous êtes prêts 

pour l’utilisation des 

périphériques I2C 


